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ogłoszenie w "NE" 

Aby zamieścić ogłoszenie w "NO- 


Aby zamieście ogłoszenie w nu- 
WYM ELEKTRONIKU" należy prze¬ 
słać treść ogłoszenia do redakcji na 
adres: P.W. "ARTCOM". Redakcja 
"Nowego Elektronika 1 ', skr. poczt. 
100, 82-300 Ełbłąg 1. Po otrzyma¬ 
niu treści ogłoszenia redakcja prze¬ 
śle rachunek do zleceniodawcy 
ogłoszenia. 

CENY 

- 1 cm 2 ogłoszenia 7.00teł (naj- 
m niejsze ogłoszenie 20 cm) 

- ogłoszenia drobne do 50 słów 
4.000złza słowo 

Za treść ogłoszenia redakcja nie po¬ 
nosi żadnej odpowiedzialności. 


Adres Redakcji - P.W "ARTCOM” 
Redakcja “NOWEGO ELEKTRONI¬ 
KA", skr. poczt. 100, 82-300 Elbląg 
1. tel.418-84 wew. 32 
Redaktor naczelny - J.Ryszard 
Świątkowski 

Redakcja zastrzega sobie prawo 
skracania i korekty nadesłanych ar¬ 
tykułów. 

Wydawca - P.W."ARTCOM” 

Skład - P.W. “ARTCOM" 

Druk - Grudziądzkie Zakłady Grafi¬ 
czne im. W. Kulerskiego w Grudzią¬ 
dzu, pl. Wolności 5 


Układ nadzorujący pP 

Wiele firm reklamując swoje układy stanu spoczynkowego i drugi uniwibrator 
mikroprocesorowe zaznacza, że są one wytworzy impuls kasujący. Po zadziałaniu 
wyposażone w układ nadzorujący (ang. watch-doga mikroprocesor powróci do > 
Watch-dog). kontrolowanej pracy. 

Zadaniem jego jest automatyczne rese- Układ jest bardzo prosty, a znakomicie 
towanie systemu w przypadku "zawieszę- poprawia niezawodność pracy systemów, 
nia się" programu, powstałego np. na Bardzo istotne jest wybranie odpowied- 
skutek pojawienia się impulsu zakłócają- niego wyjścia do badania aktywności sy- 
cego i skoku pod przypadkowy adres. stemu lub takie zmodyfikowanie 

program u, aby co okres - krótszy niż stała 
Zasada działania układu nadzorującego czasowa uniwibratora - pojawił się impuls, 
polega na kontroli, czy system "żyje", tzn. W przeciwnym razie układ nadzorujący 
czy na określonym wyjściu mikroproceso- będzie konsekwentnie resetował popraw- 
ra co pewien odstęp czasu pojawiają się nie pracujący system, 
impulsy, które wyzwalają uniwibrator. Je¬ 
śli impulsy nie pojawiają Się We WłaŚCi- mgr mż Witold Wrotek 

wym momencie uniwibrator wróci do 



Regulator pracy wycieraczek 


Przedstawiony układ pokazuje powią- samochodu. Obwód zadający czas pracy 
zanie scalonego timera z tranzystorami zbudowany jest natimerzeUSI. Generu- 
mocy. Układ zapewnia nieprzerywaną je on sygnał impulsowy z niezależną re- 
pracę wycieraczek samochodowych w gulacją czasu trwania impulsu (silnik 
ciągu np. 3 sekund (dwa cykle pracy wy- wycieraczek pracuje) i przerwy. Długość 
cieraczek). Przerwę pomiędzy cyklami przerwy regulowana jest przy pomocy re- 
można regulować w zakresie 0,5-20 se- zystora R5, a czas trwania impulsu (w 
kund. Regulatorem można sterować po- rzeczywistości liczba podwójnych ruchów 
tencjometrem zamontowanym na pulpicie 
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żliwia szybkie, okresowe przesłanianie to 
lewego to prawego kanału i równocześ¬ 
nie to prawego to lewego kanału, to zna¬ 
czy obydwa kanały są przesłaniane z 
możliwością nastawiania częstotliwości 
przesłaniania w zakresie od 1 do 10 Hz. 

Dla licznych sygnałów muzycznych ze 
względnie słabym efektem stereo, układ 
ten daje dodatkowe możliwości. 

Właściwy efekt uzyskiwany jest przez 
skoki amplitudy, które to odpowiednio do 
możliwości przesłaniania są wzmacniane 
i przenoszone na inne strony. Układ tan 
zapewnia także powstanie tego interesu¬ 
jącego efektu wtedy, gdy sygnały stereo 
są niewyraźne (słabe), a nawet układ 
działa przy czystych sygnałach monofo¬ 
nicznych. 

Koszty budowy takiego układu są wła¬ 
ściwie niewielkie w porównaniu do jako¬ 
ści uzyskanych efektów. 

Opisany niżej "Stereo effectizer" daje 
akustycznie prawdziwe, wyraźne prze¬ 
mieszczenia pozycji z jakością Hi-Fi i 
zbudowanie takiego "effectizera" jest rze¬ 

czywiście niedrogą metodą uzyskania 
efektów "wirujących głośników”. 

Obsługa i funkcje 

Sygnafy wejściowe stereo mogą być 
podawane na wejście układu z tunera, 
wzmacniacza, kasetowego magnetofo¬ 
nu, CD-playera i innych urządzeń. Syg¬ 
nały te podawane są na gniazda typu 
Ginch BU1 i BU2. Sygnały wyjściowe ste¬ 
reo są odbierane z gniazd BU3 i BU4. 
Układ podaje na nie sygnały ze wzmoc¬ 
nieniem 1:1 (OdB). 

Do układu można też bezpośrednio pod¬ 
łączyć słuchawki, przy czym regulacja 
głośności w słuchawkach może być reali¬ 
zowana potencjometrem "wzmocnienie". 
Układ zasilany jest 12V/300 mA. 


cia" są realizowane modulacyjne dewia¬ 
cje, to znaczy wybicie, przysunięcia i 
odsunięcia części sygnału. Regulator 
używany jest do realizacji "lewego ude¬ 
rzenia" (obracanie się przeciwnie do ru¬ 
chu wskazówek zegara). Wówczas 
sygnał w urządzeniu przebiega bez żad¬ 
nych wpływów, podczas gdy przy "pra¬ 
wym uderzeniu" ten regulator jest 
całkowicie przesłonięty, toznaczy, że jest 
realizowana wzajemna zamiana kana¬ 
łów. 

Potencjometrem "Regulacja prędkości" 
jest realizowana prędkość przesłaniania i 
leży ona w zakresie 1 -10 Hz. 

Opis schematu 


Obydwa kanały stereo są w znacznym 
stopniu identyczne, tak że opis można 
skoncentrować np. na lewym kanale, któ¬ 
ry znajduje się w górnej części schematu 
przedstawionego na rys. 1. 

Sygnał wejściowy podawany jest z gniaz¬ 
da BU1 i sprzęgający kondensator G1 ma 
nieodwracające wejście (wyprowadzenie 

3) bufora zrealizowanego na wzmacnia¬ 
czu operacyjnym US1 A. Poziom DC 
(punkt pracy) leży przy tym w połowie 
napięcia roboczego i jest ustalany przy 
pomocy dzielnika na rezystorach R2, 
R13. Z wyjścia (wypr. 1) sygnał podawany 
jest na obwód R4 C3, który tworzy filtr 
dolnoprzepustowy o częstotliwości grani¬ 
cznej 350 Hz. 

Na wejście układu scalonego US1B 
(wypr. 5) jest podawana dolna część czę¬ 
stotliwości sygnału m.cz..Wyjściowy syg¬ 
nał z US1B (wypr. 7) jest podawany przez 
rezystor R23 na wejście sumujące układu 
scalonego US3B (wypr.4), który jest re¬ 
gulatorem głośności. Rezystor R24 jest 
rezystorem sprzężenia zwrotnego, a na 
rezystorze R25 jest mieszana wysoko- 
częstotliwościowa część sygnału. Na ob¬ 
wodzie C23 i R 51 jest zrealizowany filtr 


niacz odwracający. Jego wyjście 
(wypr. 14) jest zawsze takie, że odwraca¬ 
jące wejście (wypr. 12) o stałym potencja¬ 
le (UB/2) jest takie jak nieodwracające 
wejście (wypr. 12). Obwód G3, R5 tworzą 
zatem kombinację filtra górnoprzepusto- 
wego o takiej samej częstotliwości grani¬ 
cznej jak filtr dolnoprzepustowy tworzony 
przez obwód C3 R4. 

Przesunięcie fazowe 180° uzyskuje się 
przy pomocy układu scalonego US1D, 
jak również rezystorów R6, R7. Wyjście 
US1D (wypr.8) jest teraz filtrowane 
górnoprzepustowo przez właściwą prze¬ 
słaniającą jednostkę zrealizowaną przy 
pomocy US3A z układem pomocniczym. 
Ta jednostka pracuje w następujący spo¬ 
sób: 

Układ scalony US3A zawiera dwa 
wzmacniacze przesłony. Wejścia 5 i 6 
oraz wyjście 7 tworzą górny wzmacniacz, 
a wejścia 13, 14 oraz wyjście 12 tworzą 
dolny wzmacniacz. W zależności od wy¬ 
sokiego napięcia sterującego na wypr.9 
US3A sygnał jest przełączany z wejść 
5(14) albo 6(13) na wyjścia 7(12), przy 
czym przebieg przesłaniania jest propo¬ 
rcjonalny do napięcia sterującego na 
wypr.9. Przez obwód G7, R15 (filtr górno- 
przepustowy) jest filtrowany m.cz. sygnał 
lewego kanału i znajduje się przy wypr. 5, 
a obwód CIO, R18 filtruje sygnał do 
wypr. 13. 2 wypr.7 układu scalonego 
US2D sygnał m.cz. jest podawany na 
dwa wejścia wzmacniaczy przesłony 
(wypr. 6 i 14). 

Przy napięciu sterującym +5V (UB/2), 
m.cz. sygnał lewego kanału jest podany 
przez C7, R15 i wypr. 5 do wyjścia 7 i 
prawego kanału przez G9, R17 i wypr. 14 
do drugiego wyjścia wypr. 12. 

Obniżenie napięcia sterującego na 
wypr.9 US3A powoduje, że teraz sygnał 
wejściowy prawego kanału więcej lub 
mniej (w zależności od napięcia sterują¬ 
cego) jest przesyłany przez C8, R16 i 
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Przetwornik DG-DC 


Układ ten służy do zasilania stałonapię- Napięcie wyjściowe w zależności od Inny wariant optymalnego 



do 90%. Można go zmontować na płytce wyposażeniem jest układ z diodami o2-2,5V). 
o wymiarach tylko 32 x 63 mm. Posiada Schotik’y i germanowymi tranzystorami, 
proste cztery wyprowadzenia (2 wejścia, . ^ 

2 wyjścia). Napięcie wejściowe 5 - 40V. ZUSUdH CIZI 8181118 
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GENERATOR 

30kHz 


Rys. 1 Schemat przetwornika DC-DC dla wysokich napięć 


da 


rm 


układzie przeciwsobnym. 


Rezystory R7 i R8 ograniczają 
w razie potrzeby, przy wysokim 
napięciu zasilającym, maksy¬ 
malny skok napięcia na wejściu 
kondensatora C2. 

Rezystory R7 i R8 powinny być 
obliczane ze wzoru: 

07 n p ^ ws ~ 8 V 
4 ®lwy 

Dwa - napięcie wejściowe 

Uic - napięcie wyjściowe układu 

scalonego 

Iwy - najmniejszy prąd wyjścio¬ 
wy 


Rys. 3 Widok płytki od strony druku i elementów 


30 kHz, ustalany przez kondensator Cl i 
rezystor R2. Rezystor R1 uniemożliwia 
podawanie na równolegle połączone 
bramki układu scalonego US1 A, ujemne¬ 
go napięcia powstającego przy nałado¬ 
waniu kondensatora Cl. 

Układ równoległy bramek US1 C i US1 D 
steruje tranzystorem napędowym Tl 
przez rezystor R3 ograniczający prąd. 
Rezystor R4 służy do szybkiego oczysz¬ 
czania naładowanej nośnikami bazy tran¬ 
zystora Tl. To natomiast steruje 


Dla ustalenia napięcia na kon¬ 
densatorze C4 rezystory te wylicza się ze 
wzoru: 

do Uwe-Uc4~4*UD 


Dioda Zenera Dl ustala napięcie zasila¬ 
jące układ scalony US1 na 12V, co wobec 
wysokiego^40V napięcia wejściowego 
jest wymagane. 

Na rys. 1 pokazany jest schemat prze¬ 
twornika DC - DC jako przetwornik dodat¬ 
niego i ujemnego napięcia. Stopień 


03 prostuj© wartość szczytową. Konde¬ 
nsator C4 służy przy tym jako bufor, tak 
że wejściowe napięcie na wyprowadze¬ 
niu z układu scalonego US2 jest uzależ¬ 
nione od ujemnego stałego napięcia. 
Napięcie progowe tranzystorów T2, T3 i 
diod D2 i D3 jest mniejsze o około 2,8V 
od napięcia wejściowego (założywszy, że 
'W miejsce R7 i R8 założone są mostki). 

Układ scalony US2 - regulator napięcia 
stałego, stabilizuje ujemne napięcie robo¬ 
cze żądanej wartości. Kondensatory C8, 
C5 i C6 służą również do stabilizacji i do 

ograniczenia wahań napięcia. I teraz z 

wyprowadzenia ST3 może być brane 

ujemne napięcie zasilające. 

Na rys. 2 przedstawiony jest schemat 

przetwornika DC - DC dla wszystkich na¬ 

pięć. 

Do wyjścia stopnia końcowego układ jest 
identyczny jak poprzedni. Połączenie 
diod D2 i D3 przedstawione na schema¬ 
cie, daje na kondensatorze G4 podwójne 
napięcie zasilające, po odjęciu napięcia 
progowego diod i tranzystorów (2,8V). 

Włączając do układu tranzystor krzemo¬ 
wy T2 i tranzystor germanowy T3 typu 
AGI 87 i AGI 88, jak również diody D2 i 
D3 typu BAT46 (diody Schottk’y), zmniej- 
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szają straty napięcia układu i wynoszą 
one 1,5V. Jest to cenna zaleta, ale 
względnie płaską charakterystykę ger¬ 
manowych tranzystorów i diod Schottk’y 
uzyskuje się tylko przy względnie małym 
obciążeniu wyjścia (tabela 1). W prakty¬ 
ce, to przedstawione alternatywne wypo¬ 
sażenie może być bardzo przydatne. 

Zastosowanie takich przetworników w 
układach elektronicznych eliminuje sze- 
z siecią zasila- 


R5 - 820 fi 
R6 - 330O 
Kondensatory; 

Cl -150 pF 
C2,C4 -100pF/40V 
C3,CS-100 pF 
C6 -10 pF/40V 



Uwe = 15V 

Unormai - wyposażenie konwencjonalne 
T2, T3 i D2, D3 

Uspec - D2 i D3 - diody Schottk’y ,T2 i T3 
- tranzystory germanowe 


eliminuje kłopoty związane z zastosowa¬ 
niem baterii (np. przy zmianach polaryza¬ 
cji zasilania baterie szybciej się 
zużywają). 

Wykaz elementów 

Rezystory: 

R1- 56k 
R2- lOOk 
R3- 10k 


Tl - BC 548 
T2 - BC 337 
T3 - BC 327 
Dl - ZPD 12V 
D2,D3 - BYV 95B 


Opracowano na podstawie ELVjournat. 


mgr Inż Zbigniew Pędzik 


Autoalarm w wykonaniu CMOS 


W literaturze pojawiło się już dużo ukła¬ 
dów alarmowych do samochodów, ale 
moim zdaniem zabezpieczenie pojazdów 
przed włamaniami jest ważnym proble¬ 
mem i każdy przedstawiony układ sygna¬ 
lizacji wart jest wypróbowania. 


Opisany niżej układ jest zrealizowany na 
układach CMOS, a więc charakteryzuje 
się bardzo małym poborem prądu, co jest 
bardzo ważne przy obciążeniu akumula¬ 
tora samochodowego. Układ nadaje się 
do pojazdów z napięciem akumulatora 
6V i 12V. 


Urządzenie alarmowe realizuje następu¬ 
jące funkcje: 

- włączanie przez kierowcę 

- czas na wyjście (około 20 s) 
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Rys.2 Widok druku od strony elementów 

- czuwanie 

- czas na wejście i wyłączenie (około 20 
s) 

- alarm przez włączenie klaksonu i/lub 
sygnału świetlego 1 cykl (około 40 s) 

- powrót do stanu czuwania po ponow¬ 
nym zamknięciu drzwi, w przeciwnym 
razie ponowny alarm po około 50 s 

Podane czasy mają znaczenie przy wy¬ 
borze częstotliwości taktów do 1 Hz. 
Przez zmianę obwodu RG przy układach 
D1.1 i Dl.2 ustala się czas w zależności 
od uznania (wydłuża się go lub skraca). 


- Urządzenie alarmowe jest 
włączone. Wyłącznik SI 
znajduje się w pozycji 
"ZAŁ". Na wejściach RE- 
SET istnieje niski poziom 
"L"; wyjście bramki D2.1 
przechodzi w stan wysoki 
"H" i generator zaczyna 
pracować. Liczniki D3 i D4 
dokładnie zliczają impulsy. 
Gdy tylko stan licznika 
osiąga "30", bramka D2.1 
przechodzi w stan "H" przy 
wyjściu 00 D3 i 03 D4, a 
D5.1 i D5.2 znowu w stan 
"L". Kiedy drzwi są za¬ 
mknięte, co pokazane jest z lewej strony 
w dolnej części schematu (a) (styki 
drzwiowe rozwierne), urządzenie alarmo¬ 
we jest wówczas w stanie czuwania. 

- Otwarcie drzwi. Podczas otwarcia drzwi 
generator przez D2.1 przechodzi do sta¬ 
nu pracy; liczniki D3 i D4 zliczają dalej. Po 
osiągnięciu stanu licznika "50", jeżeli tyl¬ 
ko wcześniej wyłącznik SI nie był przełą¬ 
czony na pozycję "WYŁ", uruchamia się 
przerzutnik RS. Wówczas przyciąga swo¬ 
je styki przekaźnik K i klakson oraz świat¬ 
ła sygnalizują nieupoważnione otwarcie 
pojazdu. Przy stanie licznika "99" prze¬ 

rzutnik RS włącza się, a licznik zaczyna 


Jażeii urządzanie podłącza się do pojaz¬ 
du bez zastosowania wyłącznika drzwio¬ 
wego, to rezystor 27k jest wówczas 
konieczny. W przeciwnym razie do utrąr- 
mania waj. bramki 2.1 w stanie "H" może 
być użyta żarówka oświetlająca wnętrze 
pojazdu (pokazuje to rys. a na rys.1) z 
tym, że musiałaby ona świecić się, co nie 
jest korzystne. 

Układ montowany jest na płytce z pod¬ 
wójnym drukiem, co można uważać za 
wadę układu. Całe urządzeni© montuje 
się w niewidocznym miejscu, jak również 
i wyłącznik SI powinien być zamontowa¬ 
ny w miejscu znanym tylko właścicielowi 
pojazdu. 

Opracowano na podstawie FUNKAMATEUR 9/89. 

mgr inż Zbigniew Pędzik 


Dzielnik częstotliwości do 1GHz 


W profesjonalnej, ale również w prakty- ECL.Te tanie dzielniki, które wejściową wocześniejszych licznikach przelicza- 

ce amatorskiej często zachodzi potrzeba częstotliwość dzielą w stosunku 1:64 lub niem wyniku steruje komputer, 

bezpośredniego pomiaru wartości du- 256 są bezproblemowo używane jako 
żych częstotliwości. Minęły już czasy kie- części liczników częstotliwości. W najno- 

4.. ...—_ \ __c ■ „i .. 4 aa ni i__ 
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V- - 

zasilania. Układ z rys.2jest bardziej efe¬ 
ktywny i to przy użyciu mniejszej liczby 



1. Wyłącznik czasowy (bezstykowy). 
Opracowano na podstawie: Radio plans 
6/1980 

2. Okresowy sterownik czasowy. 

Pierwszy układ 555 generuje f=36Hz, 
R1=R2=1,8MO, G=1 OpF, 

f=1,49/CR1+R2)C 

Drugi układ 555 wysyła impuls o długości 
8s, R=t/1,1G. 

W każdej godzinie generowany jest syg¬ 
nał trwający 8s. 

Opracowano na podstawie; ELOT/1980 

1. Kieszonkowy miotacz wysokiego na¬ 
pięcia. 

3 impulsy w ciągu 1 sekundy., jeden im¬ 
puls trwa 2,3ms. 


diod i kondensatorów. Równoległe połą¬ 
czenie pojemności pozwala zmniejszyć 
ich liczbę lub - przy użyciu tej samej - 
obniżyć impadancję wyjściową. Po dru¬ 
gie, w pierwszym układzie bezpośrednio 
sterowany jest tylko jeden z dwóch sze¬ 
regów pojemnościowych, podczas gdy w 
drugim - sterowane są oba szeregi prze- 
ciwfazowo. W układzie tym napięcie jest 
podwajane przez każdy stopień złożony 
z dwóch diod. Końcowa dioda służy do 
otrzymania napięcia DC, ponieważ oba 
szeregi pojemnościowe przenoszą teraz 
napięcie przemienne. Układ IGI. 7667 
(dual-FET driver) przyjmuje sygnał TTL i 
dostarcza nisko-omowego wyjścia w 
układzie przeciwsobnym do sterowania 
szeregów diodowych. Miska impedancja 
wyjściowa jest szczególnie pomocna 
przy stosowaniu długich szeregów w celu 
podniesienia napięcia wyjściowego po- 


które 




Opracowano na podstawie: ELO 2/1980 

4. Sekwencyjny sterownik czasowy. 
Obwód jest wyzwalany opadającym zbo¬ 
czem impulsu wejściowego (1/3U zasila¬ 
nia). Z podanymi wartościami elementów 
pierwszy obwód wprowadza opóźnienie 

10ms, drugi 50ms, a trzeci 20ms. Stałe- 
czasowe można dobierać dowolnie. 
Opracowana na podstawie: Radiotechni¬ 
ka 3/1982 

7. Czasowy włącznik oświetlenia. 
t=1-1,5h 

Opracowano na podstawie: Popular elec- 
tronics6/1976 


__I 

wyżej 100V, zwłaszcza gdy napięcie po¬ 
czątkowe jest niskie. Układ z rys.2 wyma¬ 
ga n+1 diod i n+1 kondensatorów do 
otrzymania napięcia wyjściowego równe¬ 
go n-krotnemu napięciu zasilania. W 
przypadku napięcia Ucc=5V, układ dru¬ 
giego rodzaju potrzebuje mniej niż poło¬ 
wę liczby elementów potrzebnych w 
układzie poprzednim, ponieważ wzrasta 
napięcie wyjściowe każdego stopnia w 
wyniku mniejszej liczby spadków napięć 
na przewodzących diodach. Stosując 
układ z rys.2 w celu otrzymania na wyj¬ 
ściu napięcia dodatniego, odwracamy 
polarnośoi kondensatorów i diod, a anodę 
diody Dl łączymy z dodatnią szyną zasi¬ 
lającą. Taki dodatnio-wyjściowy obwód 
może dać 45V przy początkowych 15V 
przy użyciu 3 diod i 3 kondensatorów. 


mgrinż. Robert Krzysztofek 



Łączy w granicach 0,7-38s, ON: 
0,693RaG1 [s], OFF: 0,693(R a +Rb)C1[s] 

Opracowano na podstawie: Practical 
Electronics 9/1977 

9. Regulacja kształtu napięcia przebiegu 
trójkątnego. 

f aż do 100kHz, Tl i T2 muszą mieć 
dużąp, T3 - przełączający, częstotliwość 
reguluje G. 

Opracowano na podstawie: Electronics 
Australia 5/1976 

10. Monostabilny generator impulsów. 
Opracowano na podstawie: ETI 1/1977 


8. Włącznik okresowy. 


5. Syrena "Kojak". 




























































Przesuwnik fazowy z adaptacją do zmian 

częstotliwości 


Obwód pokazany na rysunku przesuwa przesunięcia fazy (w układzie z rys. - przez czas proporcjonalny do przesunię- 



rego wartość jest proporcjonalna do róż- pulsy wchodzące do timera, który jest tość, przy której przesunięcie fazy między 

nicy faz między wejściem a wyjściem, sterowany ich opadającymi zboczami, wejściem i wyjściem wynosi 120°, gdy 

Wartości R1,C1 i ros określają wielkość Wyjście timera pozostaje w stanie LO sygnał wejściowy ma częstotliwość 50 
































lub60Hz. Różnice między wejściem i wyj¬ 
ściem zmieniają średnią wartość na wyj¬ 
ściu timera, co natychmiast wpływa na 
napięcie sterujące i rezystancję JFET~a. 


Kalibrację obwodu przeprowadza się po¬ 
dając na wejście sinus o częstotliwości 
50Hz i amplitudzie nie większej niż 1 V p . p 



W uzupełnieniu informacji zamieszczo¬ 

nych w numerze 8/91 Radioelektronika 
podajemy schemat aplikacyjny podwój¬ 

nego cyfrowego potencjometru. 

Opracowano na podstawie Radio Electronics 2/91 

Witold Dąbrowski 


i kręci potencjometrem aż do uzyskania 
120° na wyświetlaczu cyfrowego mierni¬ 
ka fazy. Dla częstotliwości wejściowych 
zmieniających się od 40 do 60Hz, prze¬ 
sunięcie fazy zmienia się maksymalnie o 
±0,17%, co jest równoważne przesunię¬ 
ciu tylko o 0,02°/Hz Średnia wartość na¬ 


pięcia na nieodwracającym wejściu IG4 
wynosi 3,864V. 

Opracowano na podst.: Electronics Technology for 
Engineers and Engineering Managera EON JUNE 
6/1991. 

mgr inż Robert Krzysztofek 
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Złącze RS 232 


WmMmMsŁ 




lfrłg»<»]iusg»in< 



232C 


TELEFONICZNA 
_ ni 


232C 


KOMPUTER 


MODEM 

—^—&— 

MODEM 


URZĄDZENIE KOŃCOWE 


Rys. 1 Połączenie komputera z urządzeniem końcowym za pomocą linii telefonicznej. 


Jest ono zgodne ze sprzęgiem RS 232 C 


110 [bod] 

150 " 

300 " 

600 11 
1200 * 

2400 " 

4800 " 

9600 " 

19200 " 

[bod]=[bit/s] 

Modemy umożliwiają przekazywanie da¬ 
nych w dwóch kierunkach dzięki zdublo¬ 
waniu wszystkich linii. W charakterze 



Rys.4 Połączenie urządzeń końcowych, gdy urządzenie posiada źródło sygnału taktowego. 


non" 7529, "Eltra" 871025/881025). 

Oprócz funkcji sygnałów przedmiotem 
zalecenia są również parametry elektry¬ 
czne sygnałów. Po stronie nadajnika syg¬ 
nałom logicznym odpowiadają napięcia: 

0 - powyżej +5V 

1 - poniżej -5V 

Czasy narastania i opadania zboczy syg¬ 
nałów nie powinny przekraczać 4% czasu 
przeznaczonego na nadanie 1 bitu da¬ 
nych. 


Zastosowanie tak dużych skoków riapii 
cia uodparnia transmisję na zakłóceń 
nawet przy stasowaniu przewodów ni< 
ekranowanych. 


START 1 2 8 


STOP 

© 0 7 0 1 2 


Rys.5 Szeregowa transmisja danych o formacie 
zgodnym z zaleceniem V.24 

Jak widać na rys.5 transmisja rozpocz 
na się od wysłania 1 -go bitu startu o wa 
tości logicznej "0". 




TxD 


RxD 


RTS 

URZĄDZENIE 

CTS 

KOŃCOWE A 

DSR 


masa 


DCD 


DTR 


URZĄDZENIE 
KOŃCOWE B 


Rys.3 Połączenie dwóch urządzeń zewnętrznych posiadających wewnętrzne sygnały taktowe 


A 1 ■ [aiY/s 1 1 L-M^f = ■ I! 


porządkowanie mu wartości logicznej "0" 
lub "1" odbywa się przez obliczenie sumy 
pierwszych siedmiu bitów. Jeśli jest ona 
liczbą parzystą bit kontrolny otrzymuje 


cych urządzeń nie jest określone jawnie, 
lecz wynika z ograniczenia narzuconego 
na pojemność kabla połączeniowego: 
2500[pF], 

Przyjmując C=120-150[pF/m] otrzymuje¬ 
my odległość rzędu l m ax=16-20[mj. 
























ii 


nicn te ochronne 


Dane wysyłane 


Część nadawcza włączeń 


Gotowość nadajnika 


CC 107 


Gotowość do pracy 


Włączyć transmisję 


Gotowość terminala 


CE 125 


Poziom sygnału odbieranego 


Jakość odbioru 


Szybkość transmisji (terminal) 


Szybkość transmisji (modem) 


Wybór częstotliwości nadawania (modem 200 bodów) 


czeń i elektromechanicznych części napę¬ 
dów. 


Usuwa tłuszcz i żywice. Oczyszcza i od¬ 
tłuszcza silnie zabrudzone elektryczne 
narzędzia, płyty elektroniczne, podzespo¬ 
ły i materiały. 


Sygnał taktowany 


Sygnał taktowany 


Takt odbiornika 


Kanał zwrotny danych wysyłany 


Kanał zwrotny danych odbierany 


Sastik-Spray 70. 


Kanał zwrotny odbiornika włączony 


Gotowość kanału zwrotnego 



Poziom sygnału w kanale zwrotnym 


Zarezerwowane dla urządzeń testujących 


mgr inż Witold Wrotek 


dzeniach chłodniczych, mając możliwość 
zamrożenia czujników do -50 stopni Cel¬ 
sjusza. 


Zatrzymuje proces korozji i wytwarza gal¬ 
waniczną warstwę ochronną. Zink 62 two¬ 
rzy odporną, elastyczną, giętką i 
przewodzącą powłokę ochronną z metali¬ 
cznego cynku. Powłoka ta bardzo dobrze 
wiąże się z pokrywaną powierzchnią. Od¬ 
porna jest na zmiany temperatury i nie 
odwarstwia się. 







































Kontakt Gold 2000= 


Specjalny środek ochronny i antyadhe- 
zyjny stosowany w wysokiej jakości złą¬ 
czach z naniesionymi powłokami 
metalowymi powierzchni stykowych. Od¬ 
powiedni do stosowania w przypadku po¬ 
wierzchni złoconych, ocynowanych i 
wodowanych. 

Lotlack SK10. 

Jest to lakier lutowniczy ułatwiający luto¬ 
wanie polakierowanych obwodów druko¬ 
wanych. 

Schulz 15. 

Środek do czyszczenia i konserwacji 
przyrządów elektrycznych i elektronicz¬ 
nych. Zabezpiecza przed korozją i utle¬ 
nianiem. Nie powoduje prądów upływu, 
nie stwarza kanałów do przebić iskro¬ 
wych i zwarć. 

Urethan 71. 

Jednoskładnikowy lakier poliuretanowy, 
ochronno-izolacyjny. Tworzy trwałe po¬ 
włoki na metalach, obudowach, kablach, 
wtyczkach itp. 



Olej izolacyjny na bazie silikonu. Jest pre¬ 
paratem o wysokiej jakości. Jest płynny i 
ma dużą lepkość. Jego wytrzymałość na 
przebicie wynosi 20kV/mm. Zakres sto¬ 
sowania od -50 - 200 stopni Celsjusza. 

Tenslon 67 plus. 

Jest to sprężone powietrze, znakomicie 
nadające się do czyszczenia i odkurzania 
elementów elektronicznych, mechani¬ 
zmów zegarkowych, modułów, obudów, 
projektorów, kamer itp. 

Vldeo-HiFi-Slcherheitsreini 

ger. 

Pośrednio wpływa na poprawę jakości 
obrazu i dźwięku. Usuwa nalot tlenków z 
taśmy, pył, kurz oraz zabrudzenia głowic 
magnetowidowych video i audio, walk¬ 
manów i projektorów kinowych. Dodatko¬ 
wo czyści płyty i sensory. Chemicznie 
czysty, nie pozostawia śladów i jest nie¬ 
palny. 

Printer 66. 

Znakomity środek czyszczący do głowic 
igiełkowych drukarek. Rozpuszcza w ide¬ 
alny sposób barwniki, pył metaliczny, 
spieczone oleje i smary. 



magnetycznych video i audio w sprzęcie 
wysokiej klasy. 


Graphit-Spray 33. 


Służy do naprawy uszkodzonych powłok 
grafitowych kineskopów, osłon antystaty¬ 
cznych. 

¥as§llne-Spray. 

Środek smarujący i zabezpieczający 
przed korozją. Zawartość dozowana jest 
przez rurkę, co umożliwia spryskiwanie 
trudnodostępnych miejsc. 


Antistatik-Spray 100. 

Zapobiega gromadzeniu się ładunków 
elektrostatycznych na powierzchniach z 
tworzyw sztucznych. 

EMV 35. 

Służy do ochrony przed wyładowaniami 
elektrostatycznymi oraz bardzo dobrze 
ekranuje przed elektromagnetycznymi 
interferencjami dzięki napylaniu powłoki 
niklowej. 

Witold Dąbrowski 




Wyposażenie generatora funkcyjnego 
w cyfrowy odczyt częstotliwości pozwala 
na dokładne kontrolowanie częstotliwo¬ 
ści sygnału wyjściowego, uwalniając jed¬ 
nocześnie od kłopotliwego, w warunkach 
amatorskich, skalowania generatora. 

Parametry przedstawionego na rys.1 
generatora funkcyjnego z układem 
IGL8038 /US1/ są następujące: 

- praca w dwu zakresach częstotliwości 

A. 0,1 - 5kHz 

B. 0,5 - 32kHz 

- poziom sygnału prostokątnego /regulo¬ 
wany/ zmienia się od 0 do U m ax=12,5V 

- poziom sygnału trójkątnego /nieregulo- 
wany/ zmienia się od 5 do 10V 

- maksymalne napięcie skuteczne /regu¬ 
lowane/ przebiegu sinusoidalnego 
/sygnał bez składowej stałej/ wynosi nie¬ 
co ponad IV. 

Sygnały z generatora ICL8038 - trójkątny 
oraz sinusoidalny, są podawane na wyj¬ 
ście poprzez wtórniki napięciowe na 


cyfrowym 

wzmacniaczach operacyjnych 741 /US2 i 
US3/. Ponieważ taki wtórnik jest "za wol¬ 
ny" do przenoszenia sygnału prostokąt¬ 
nego o częstotliwości większej niż 5kHz 
/zbyt wolne narastanie i opadanie zboczy 
sygnału/zastosowano wtórnik emiterowy 
na tranzystorze Tl. 

Częstościom ierz pracuje także w dwu za¬ 
kresach: 

A. z dokładnością odczytu 1 Hz /czas 1 
pomiaru 2s/, 

B. z dokładnością odczytu 10Hz /czas 1 
pomiaru 0,2s/. 

Przewidziano możliwość pomiaru czę¬ 
stotliwości Ido 100kHz/ sygnału zewnę¬ 
trznego o poziomie TTL lub CMOS. 
Zasilanie generatora i częstościomierza: 
15V/200mA. 

CzęstościSmierz cyfrowy wykonano w 
całości na układach scalonych typu 
CMOS. Na rys. 2 przedstawiono gener¬ 
ator częstotliwości wzorcowej 4MHz oraz 
dzielnik częstotliwości przez 32 na ukła¬ 


dzie 4060 /US4/, dzielnik częstotliwości 
przez 100 na 4518 /US5/, przełączany w 
zależności od zakresu programowany 
dzielnik częstotliwości przez 250 lub 25 
na układzie scalonym 40103 /US6/ oraz 
układ logiki częstościomierza na 4017 
/US7/. Na rys.3 pokazano elektroniczny 
przełącznik na układzie 4011 /US8/ syg¬ 
nałów: wewnętrznego z generatora 
ICL8038 /zastosowanie stopnia na tran¬ 
zystorze T2 pozwala na dwubiegunowe 
zasilanie układu ICL8038/ i zewnętrzne¬ 
go, liczniki na 4518 /US9 i US10/ oraz 
blok "pamięci" typu zatrzask wraz z deko¬ 
derami kodu BCD na kod wskaźników 
siedmiosegmentowych typu LED o 
wspólnej katodzie /US11-US14: 4511/. 
Rezygnując z możliwości pomiaru czę¬ 
stotliwości sygnału zewnętrznego można 
pominąć Tl, T2 i US8 i połączyć bezpo¬ 
średnio wyprowadzenie "9" US1 z wypro- 
wadzeniem "10” US9 /przy 
jednobiegunowym zasilaniu generatora 
ICL8038/. 

Andrzej Kusiak 
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90-001 ŁODZI, P.O.BOX244 ul. SIENKIEWICZA 11/13. 
Tel.(0-42)32-67-83, 363807; Fax (0-42)32-67-83, 43-30-01 

Tlx: 885215, 886622 



Electronics 

Components 


Oferujemy 25.000 typów podzespołów elektronicznych dla każdego: hobbysty, amatora, naukowca, producenta. 
Czas dostawy od 2 dni do 3 tygodni. Gwarantujemy ciągłość dostaw. 

Dla punktów serwisowych proponujemy stałe dostawy. 

Dysponujemy katalogiem oferowanych podzespołów, które wyślemy po otrzymaniu pełnej informacji o 
Państwa firmie. Sprowadzamy również pojedyncze elementy. 

POSIADAMY NASTĘPUJĄCE GRUPY MATERIAŁOWE: 


REZYSTORY 

POTENCJOMETRY 

KONDENSATORY 

TRANZYSTORY 

TYRYSTORY 

TRIAKI 

DIAKI 

DIODY 

DIODY ZENERA 

DIODY LED 

HELITRYNY 

AUTOALARMY 

TRANSFORMATORY 

PILOTY 

OBUDOWY DO PILO¬ 
TÓW 

BATERIE , 


ELEMENTY SERWI¬ 
SOWE 

UKŁADY SCALONE 
UKŁADY KOMPUT. 

- SERWISOWE 

- LINIOWE 
-TTL 
-CMOS 

STABILIZATORY 
WZMACNIACZE 
UKŁADY ZEGAROWE 
PODSTAWKI 
POWIELACZE 
OPTOELEKTRONIKA 
NARZĘDZIA 
PRZYRZĄDY POMIA¬ 
ROWE 


ZABEZPIECZENIA 

TERMICZNE 

ŻARÓWKI 

WTYKI 

ZŁĄCZA 

GNIAZDA 

DEKODERY 

TRANSKODERY 

KONWERTERY 

KWARCE 

MOSTKI 

MIKROPRZEŁĄCZNIKI 
ŁĄCZNIKU WYŁĄCZNI¬ 
KI 

KONEKTORY 
PRZEWODY I KABLE 
BUZZERY 


BEZPIECZNIKI 
TINOLI CYNA 
LUTOWNICE 
LAMINAT 
OBUDOWY 
OSŁONY ZŁĄCZ 
WYŚWIETLACZE 
WENTYLATORY 
PRZYCISKI I KLAWI¬ 
SZE 

KOSZULKI TERMO- 
KURCZ. 

ELEMENTY SMD 


U NAS HURT ZACZYNA SIĘ OD JEDNEJ SZTUKI!!! 

Nasi dystrybutorzy lokalni; 

CZĘSTOCHOWA 42-200 ALEJA NMP 3 Tel.(0-331)465-05, Fax.(0-331 )47-161, Tlx.37638 
GDYNIA ORŁOWO 81-558 "ELHURT" Ul.Miodowa 19 Tel. (0-58)21-83-31, Tel.(0-58)24-87-17, Fax(0-58)24-87-17 

KATOWICE 40-168 UI.KIonowa 41A Tel/Fax (0-32)58-46-57 
KIELCE 25-035 "WIBTRONIC" UI.AIeja Legionów 13 Tel.(0-41)433-01 SKLEP FIRMOWY KIELCE Ul.Wspólna 10 
KRAKÓW 30-105 "MULTIELEKTRONIK" UI.Kościuszki 39 Tel.(0-12)22-03-72 Tlx.0326617, Fax.(0-12)21 -92-27 

LUBLIN "PENATES" Ul.Zachodnia 7 Tel.(0-81)777-020 
MIELEC 39-300 OUADRO (obiekt SKS"STAL MIELEC" UI.Kusocińskiego Tel.24-26(28) wew.390 
PIOTRKÓW TRYBUNALSKI 97-300 "INEL" Ul.Buczka 4 Tel. (0-44)79-26 
POZNAŃ (ŚWIERCZEWO) 61-415 "WORLD CONTACT" Ul.Sempołowskiej 16 Tel,/Fax.(0-61)30-50-22 
RZESZÓW 35-328 "RADIO-HOBBY" Ul.Ossolińskich 21 Tel. (0-17)449-98 
SOLEC KUJAWSKI 86-050 "ELPOMEX" Ul.Powstańców 7 Tel.(0-52)87-12-11 w.240 Fax.(0-52)41-16-55 

Tlx.0562962, 0562926 

TORUŃ 87-100 "TORMIK" UI.Kościuszki 41/47 Tel.(0-56)314-67 Fax.(0-56)345-50 








